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8-bitowe siowo danyoch; .
Stala lista 78 instrukei; (CPU)

Odrebne szyny denych i adreséw;
8-bitowa jednostka arytmetyczno-logiczna /ALU/ 2

mo¢liwodoclg praocy w systemie BCD,wsystemie binar-

nys na siowach podwdjnej dZugodol; MOS
- Bezpogrednie adresowanie pamigol o’po..‘lemnoéoi do 64 Ié?an':m?(mmowa
kba jtow;

Sgeéé 8-bitowyoh rejestiréw ogélnego przeznacgzenis

doatqpnyohkdlilgfogramisty H
8~bitowy akum or;

8-bitowy rejestr instrukoji; Obudowa CE 76
16-bitowy licznik rozkazdéw;

16-bitowy wskaZnik stosu;

Kanal begpodredniego dostepu do pamigol /DMA/;

4 pposoby adresowanla pamigoij

Wislopoziomowy, wektorowy system przerwah;
Programowe rozwigzanie stosu w pamigol RAM; '
Dwufazowy zegar o maksymalnej czg¢stotliwodol 3 MHz;
Trzy napigcia zasilania +12 V; +5 V3 =5 V3
lspé}praoa ¢ ukiadami TTL /poga wejsolami szegaro~
'ylli .
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Opis wyprowadzes

<0 ay A” - Ay = wyjdoia trzystanowsj szyny adreso-
By Ay /ADDRESS BUS/ wej dostarosa)aoej adresy do pamig-
58] Aq ol /8 x 64 kbitéw/ 1lub wskasujgoej
57 Ay numer urzgdeenia We/Wy /12 urzadzet
5] A gewnetrenyoh/.

35 4

53 1 D., - Do =~ wejdoia/wyjdoia trrystanowe ] dwukie-
5 a /DATA BUS/ ‘ runkowej szyny danych poswalajgce
3 g . na komunikowanie sig¢ jednostki ocen-
- tralnej = pamigoig i urzgdreniami
- We /My,

R SYNCH -~ wyjécle sygnalu synchronisacji. Sy-
B8) uon /SYNCHRONIZING

i SIGNAL/ gnal okreéla pocsatek kaidego oyklu
7] 2, . massEynowego,

E Ay

E DBIR - wyjéole sygnalu wskazujacego zewne-
2q wait /DATA BUS IN/ trznym urzgqdreniom stan‘:o:ekinn:a
123 reapv Jednostki centralnej na dane,

27 o |

71 wipa

we Jsoie sygnalu wskazujgoego jednostoe centralnej dostepnosé danych
na‘sgynie. Sygnal Jjest uiywany do synchronizaoji CPU £ pamigcis lud
urzgdzeniaml We/Wy. Jefeli po wysianiu adresu jednostka ocentralna
nie odblerze sygnalu na wejsoiu READY,wejdzie w stan oozekiwania
/WAIT/ i pozostanie w nim do momentu pojawienia sig¢ stanu wysokiego
na linii READY.

wyjécle sygmalu potwierdzajgcego stan oogzekiwania jednostki centra-
lnej- ‘ ‘

wyjécle sygnalu gzapisu do pamigoi lub transmisji danych dowurszgdsef
wyjéoia, WR jest w stanie niskim, gdy dane wychodzgoe £ jednostki
centralne) sgq stabilne.

wejdolie sygnalu Zadajgoego od jednostki centralnej przejecia kon-
troli nad zewnetrzna szyng adresowsg 1 szyng danych prass urzadze~
nia gewngtrene. W naste¢pstwie tego sygnatu jednostks centralna za-
wiesza swojg prace, wprowadza szyn¢ adresows i szyng danyoh w stan
trzeol 1 wysyla sygnal HLDA, '

wyjdoie sygnalu potwierdzajacego motliwoéé prrejecia kontroli nad
szyne danyoch 1 szyng adresows DPrzez urzgdzenis szewngtrzne /reali-
zacja berposredniego dostepu do pamigoi/.

wejéole sygnalu przerwania. Sygnat ten okredla tadanie prrerwania

wykonywanego programu. Sygpal nie jest akoeptowany wéwozas,gdy sys-
tem jest w stanie HLDA lub prrersutnik stanu prserwanis wyserowany.
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INTE
/INTERRUPT
ENABLE/

RESET

A

Uss» Upps Uger
Upp

wyjéole sygnalu okreélajgcego stan przersutnika prrerwania. Prze-
rzutnik ten jest serowany samockynnie po otrzymaniu sygnalu RESR?

* lub rogpoczgoiu obsiugi przerwania.

wejéole sygnalu zerowania, Jednostka centralna po odebraniu tego
sygnalu zeruje licznik rogkazéw i przerzutniki sygnaldéw INTE 1
HLDA. Nie gzerowane sg: akumulator, rejestr bitéw. warunkowych, re-
jestr wskaénikéw stosu, rejestry ogélnmego przeznaczenia., Sygnal
RESET musi byé w stanie aktywnym przez minimum 3 cykle gegarowe.

wejécia sygnaléw zegarowyoh. Sg to jedyne wejscia niewspélpracu-
Jace z ukladami TTL.

wejécia zasilajgce.

Parametry dopuszczalne /u,, = 0 v/

Oznaczenie Razwa Jedn. Wartosé
min max
Uoct Uppr Usg| NaPigole zasilania J v -0,3 20
Uy ’ Napigcie na ﬁozo-tllych : . -0,3 20
wyprowadzeniach
Py Moc rozpraszana , 1w 195
‘a-b Temperatura otoozenia w csasie
pracy .
MCY 7880X % 0 +70
NCY 6880K S 40 +85
tstg Temperatura ﬁrscohovy'anin
MCY 7680N % ~40 +125
MCY 6880N % -55 +125%
Parametry charakterystyczne statyczne
/Upp = 12V 2583 Upy = 5 V 585 Upy = =5 ¥V £5%; Ugg = 0 V3
*amb * Yawb min T *asd max’/
Oznacszenie Fazwa Jedn, Wartodé Warunki pomiaru
min Bax
U Napigole we jdoia zegaro- V | Uggq=t | Ugqt0,8
TLe wego w stanie niskim X 58 8™
o Napieccle we jéola segard- v 9 Upnpn+1
THE. wego w stanie wysokim op*
U Napigoie we jéciowe ‘ v -
IL w st:nie nigkin Ués 1 Pss+°’a
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od, t‘bl.

Oznaczenie Naswa Jedn. Wartodé Warunki pomiaru
min WX
U Napigoie wejdoiowe ' ‘ V‘ 3 Uyntd
I8 w stanie wysokim ! oc*
U Napigoie wyjsoiowe v 0,45 | Iop = 1,9 ma
0oL ‘ ] 1 ’
w stanie niskim N wasystkie wyjdoia
v Fapigcie wyjdoiowe v | 3,7 1 -150
OB w stanie wysokinm ! on © M
I Prad sasilania podosas mA 70
Dpav pracy /wypr. Up)/
1 Prad rasilania podosas ni 80 | t., = 480 ns
Coav pracy /fwypr. Uge/ o1
Prad zasilania podosas mA 1
TEBay pracy /wypr. Upp/
Iy WejSoliowy prgd uplywu nA +10 USS < Uy < Ucc
I Prad uplywu we jéé RrA +10 U, <
1c | zegarowych u.ss c UDD
Iip (Il’:;lqc;o;plm weajsé -100 Usg < Up < Ugg +0,8Y
‘mA -2 Ugg +0,8V<U; < Uyq
I Prgd uplywu wyjsé pA +10 U U
L¥ danych 1 adresowych : 150 DADDR/DATA cco
w stanie wysokie} - = +0,4
'impedanec 1 'ApDR/DATA = Usg*Os 5]
_ Parametry charakterystyczne dynamiczne
/Upp = 12 V 45%; Uy = 5 V £5%3 Ugy = =5 V 35%; Ugg = O V3
taab = Yasd min 7 tamb max/
Osnaogenie - Nagzwa Jedn, Wartoédé
’ win max
0,48 2
tct Okres regara ns ’
trr ¥ Cgas narastania i1 opadania ns '] 50
impulséw gegarowych
t"l‘ Szerokods impulsu fazy p1 ns 60 -
t’z Szeroko4é impulsu fary ’2 ns 220 _
t Opéfénienis narastajacego zboosa ns 0
" fazy ¢2 wgzgledom opadajgoego
: sbooza® fazy 91
Opbéénienie narastajgcego zbooza ns 70
D2 fasy ¢1 wegledem opadajgoego
gboose fasy 71
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od. tabl.

Wartosé
min max

Oznaozenie ﬁazwa ’ ) Jedn.

t 3 Opdfnienie narastajgoego gzbocza ns 80
D tazy @, wzgledem narastajgcego
gbocza“fazry ;1

DA . Opé#nienie sygnalu adresowego ns 200
wrgledem narastajgcego zbooza
& tasy ¢2

1

Opéénienie wyjscia danych wzgle~ ns 220

D dem narastajgcego zbooza ¢2

ne Opéfénienie wyjscia sygnhléw SYNC, ns 126
s WAIT, HLDA wzgledem narasta- .
Jgcego zbocsa fas ¢1 lub ¢2

0p6tnienie wyjéola sygnalu DBIN ns 25 140
wzgledem narastajqoego sbooza
fagy ¢2

)

pI Opéénienie wejéoia szyny danych ns tnr

w stan oczekiwania na przyjgcie .
danych wzgledem narastajacego

zbocza #, .

Czas podtrzymania danyoh wejfcio~ ns . 30
wych wzgledem opadajgoego zbooza
fazy ¢1 przy DBIN = 1

DS1

ps2 Czas podtrzymania danych wej$cio~ .. ns 150
wyoh wggledem narastajgcego gbooza .
fazy'ﬂz przy DBIN = 1

tDH Csas podirsymania danych wejécio~ ns uwage 1
wych wsgledem narastajgqoego zbooga .
fazy ’2 prsy DBIN = 1 :

% Opéénienie zmiany stanu sygnalu ns 200
Ix INTE wzgledem narastajgcego zboosza .
fasy #,

tRs Czas podtrzymania sygnalu READY ns 120
wzgledem opadajgoego zbocza
fazy 2,

tBB Czas podtrzymania sygnalu HOLD ns 140
wzgledem narastajgcego zboora
fazy “2

15 : Czas podtrzymania sygnalu INT ns 120
wzgledem opadajacego zbocza .
fagy 92

t Czas podtrsymania sygnaldéw READY ns - V :
H INT, HOLD wegledem opadajgoego ’ °
zbooza fazy 52 i '

t Opéénienie wejdola wyjsé adreso- '
L0 wych 1 danych w stan wysokie} ne 120
impedancji w stanie HOLD

t Czas podtrzymania adreséw zed
AW sygnaten WA rr ns uwaga 2
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oue tabl,

Osnaczenie Nazwa Jedn, Wartosé
) min max
t Csas podtrimnia danyoh wyjédoio=- ns uwaga 3
ow wyoh prred sygnalem ﬁ &
t Csas podtrzymenia danyoh wyjdoio- ns uﬁ 4
b wych po sygnale WR i
tya Csas porostawania adreséw po ns uvaga &
sygnale WR :
tﬂr Opéfnienie wejsoia wyjsé adreso- ns uwags 5
wych 1 danyoh w stan wysokie)
impedancji wzgledem narastajgoe-
&0 sbooza HI.DE )
typ Opéénienie wejdoia wyjdé adreso- ns uwags 6
wyoch 1 danyoch w stan wysokie}
impedancji wsgledem narastajgocego
gboosa
tan Cgas podtrs la adreséw po ns - =20
sygnile DBIN podogas HLDA = 1
Uwaga 1, Mniejsgy sposdréd: tm. lub 50 us
Uwagasa 2.tA'-2th-tD3-trf1h0nl
Uwagasa 3.tD'-th-tD3-tr-170ns
Uwaga 4, Jeseli HILDA = 0O tm-t"-tm-rtr+10nl,
Jetell HIDA = 1 t'm‘ =y, = t“ B
U'ﬂgl 50tm'tD3+tr-’°“
Uwaga s.t“-t33+tr-10ni
Parametry dynamiczne pojemnosci
/Upp * =5 Vi Ugg = Upp = Uss = O V3 tapp * Yamp min * *aub max’
Oznaozenie Nazwa Jedn. Wartosé Warunki
nin nax pomiaru
c, Pojemnoéé wejéé zegarowych b) 4 17 25 f = 1 NHs
: wyprovadzenisa
¢y Pojennodé wejéotowa PP 6 10 ﬁ;;::":”,};s
Co Pojemnoés wyjéoiowa 1 »r 10 20
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