T MCY 74027N

. - MCY 64027N
Ukiad zawliera dwa niezalezne przerzutniki "JK". Dane z m'%tnv przerzutnik

we j46 J 1 K przepisywane sa na wyjsoia Q podczas nara-

sta jgcego zbocza sygnalu zegarowego CP /CLOCK PULSE/.
Ustawianie i zerowanie przerzutnikéw odbywa sie przez SSI CMOS
podanie wysokiego stanu na wejfdota S /SE?/ albo R

/RESET/ 1 jest niezaleine od sygnalu zegarowego CP.

Obudowa CE 71

dzeh i Tabela standw logicznyoh
Uktad wyprowadze /dla n-tego cyklu zegarowego

We J5cia Wy jécia
Upp 20 28 2CP 2R 2K 2J 2S CP I K s R =
[l [ fal f) el [7) Fol [51 1] % | S
I Lﬁ lb_/- 4 x (] 0 ] 1 0
0%, afcn 7 ox 0 o[-0 1 1 0
oI !
a o) a s Kf ] o x 0 0 0 0 1
l__ .
I:‘| | x 1 0 ) 1 0 1
1 [2] 3] [ L8] s [1] 18] ' -
10 1@ 1P 1 1 15 15 Ugg | = x o 0 | x | Q4| Q4
x -X x ] x 1 o
74027
4 x x 0 1 x 0 1
x x x 1 1 1 1
-~~~ = zbocze narastajgce
x - gtan dowol
"\ - szbooze opadajgce i
Parametry dopuszczalne
/ -
’USS =0V/
Wartosé
Ognaczenie Nazwa Jedn.
’ min max
UDD Napigcie zasilania v -0,5 +20
IfI Bapigole we jsciowe v ~0,5 Upp + 0,5
II Prgd wejéciowy mA -10 +10
PD Moo rogzpraszana mW ‘500
tamb Temperatura otocgzenia w czasie
pracy —
MCY TheoooN ¢ -40 +85
MCY 64.44.N °c 0 +70
tstg | Temperatura przechowywania Oa ~55 +125
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Parametry charakterystyczne statyczne

Warto4d h Warunki pomiaru
Ozne-~
ogenie Nazws Jedn. 1 toub min 25% taab max ' Y Upp
min max win typ | max win Bax [Y] [V] [']
1 Prad zasilania 1 0,02 1 30 | 035 L]
np - ’ 1
:z;:::“ spe 2 0,02 2 60 |0310 10
A 4 0,02 Iy 120 |0;15 15
20 0,08 20 600 }0;20 20
Um' llapiec:e Iejécio- 3,5 35 3,5 0,5:4,5% 5
:i.' stanie wyso- v 7 7 7 139 10
11 11 11 1,5313,%) 15
U Napiecie wejécio~ 1,5 1,5 1,5 0,5;4,5 5
IL. ] ] 1718y
::.' stanie nis- v 3 9 3 139 10
4 4 K 1,%;13,5] 15
I, Prad wejsciowy A +0,1 4107%| 40,1 s+t |os18 18
0 Fapigci écio-
o ;:pwe:t:nzzsvgag- v |%pp©:05 Upp=0,05] Uyo Upp-0,05 0300 5310545
in
UOL Rapiegcie wyjécio-
we w stanie nis- v 0,0% ] 0,05 0,0% 10;U0 5;103;1%
kim DD
Iy Prad wyjéciowy ~0,64 -0,%1 |~1 -0,36 0;5 4,6 5
¥ stanie wysokim | | -2 1,6 |-3,2 “1,13 0;5 2,5 s
=146 -1,3 -2,6 -~0,9 0;10 9,5 10
—t442 =34 -6,8 ~2,4 0315 | 13,5 15
I JFPrad wyjdciowy 0,648 0,51 1 0,36 035 0,4 b
oL w stanie niskim
mA 6 1,3 2,6 0,9 0310 0,5 10
, Ieb 6,8 2,4 0;15 1,5 15
tagb oin * -40%C  dla MCY 64....; °c  dla MCY 7A
tomb max = *B85°C dla MCY 64....; +70°C dla MCY 74....
Parametry charakterystyczne dynamiczne
o = =z = = [¢]
[tapp = +29°Cy . = t, = 20 ns, Cp = 50 pF, Ry = 20 x$/
Warunki Warunki
Ozna- Nazwa Jedn. pomiaru
czenle . min | typ | max UDD [v]
tPLH Czas propagacji zmiany sygnalu 150 300 5
z niskiego na wysokl CP — Q,Q ns 65 130 10
tonL Czas propagacjil zmiany sygnalu ’ 45 90 15
z wysokiego na niski -
t Czas propagacji zmiany sygnalu R — Q 150 300 5
PLH Z niskiego na wysokil R— 3§ ne 65 130 10
45 90 15
t L Czas propagacji zmiany sygnalu S — q 200 400 5
PH z wysokiego na niski R q ns 85 470 10
60 120 15
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cd. tabl,

Warunki Warunki
Ozna- Nazwa Jedn. pomiaru
czenie min |typ |max QU . [V]
tTLH Czas marastania zbogza sygnalu 100 200 5
wyJjéoiowego ns 50 | 100 10
1t Czas opadania zbocza sygnatu 0 80 1
THL wyjéciowego ' 4 >
fé/max Maksymalna czestotliwosé sy- 3,5 7 5
gnalu zegarowego MHz 8 16 10
12 24 15
ty min Minimalna szerokoéé impulsu 70 140 5
zZegarowego cP ns 30 60 10
20 40 15
90 180 5
S, R ns 40 80 10
25 50 15
tSU min Minimalny czas umieszczenia 100 200 5
sygnalbéw na wejsciach J, K ns 35 75 10
wzgledem narasta jgcego zbo-
cza sygnalu CP 25 50 15
t_, tf Czas narastania zbocza sygnaiu 15 5
r we jéciowego cP us 4 10
Czas opadania zbocza sygnalu
we jSciowego . 1 15
Cq Pojemnodé wejéciowa PP 5 745
x/Pom:lar wykonano przy tr = tf = 5 ns
’1 l,ro- —d g N -l b -
f 90 % Y " So% e Y
J t— S50% s H— S0 %
— 0% ™ h— 16 % —u
bo—- tyy t, 1y o '
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Definicje parametréw dynamicanych




