2SB77

Firma: HITACHI

akustycznej

Typ tranzystora: tranzystor germanowy

S

P
Wykonanie: tranzystor germanowy stopowy p-n-p, %
w obudowie metalowej TO-1 N

Zastosowanie: stopnie wyjSciowe o czestotliwosci

Typy podobne: AC151-VI (Sie)
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Rys. 1-1228. 2SB77

WartoSci charakterystyczne

I-px (2SB77)
I-px (2SB77A)
IEBO
UﬁE
h2 1E (A)
(B)
©
hlle
hlZe
h21e
h22e
fhllb

typ

—125
65

85
110
1,9
3,8
70

26

max
—14
—25
—12

WartoSci graniczne

wA przy Ucg= —25V, Ugg = —6 V

wA przy Ucg= —45 V, Ugp = —6 V

wA przy Ugg = —12 V, I =0

mV przy Ucg = —6 V, Ic =1 mA
przy Ucg = —1,0 V, I = —50 mA

kQ

10=4 || przy Ucg = —6 V, I = —1 mA,

f=270 Hz
uS
MHz | przy Ucg= —6 V, Iy =1 mA

UCBO max (2SB77)
UCBO max (2SB77A)
UCES max (2SB77)
UCES max (ZSB77A)
UEBO max

Ib max

D tamp = 25°C

—25
—45
—25
—45
—12
—100

v ICM max

v IE max

v Ptot max

b4 tj max

v tseg
mA

—300 mA
100 mA
150 mW

85 °C

—55++85 °C
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Rys. 1-1229. Zalezno$¢ dopuszczalnej mocy Rys. 1-1230. Charakterystyki wyjsciowe
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Rys. 1-1231. Charakterystyki wyjSciowe Rys. 1-1232. Charakterystyki sterowania na-

pieciowego
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Rys. 1-1233. Charakterystyki sterowania na- Rys. 1-1234. Zalezno$¢ pradu zerowego ko-
pieciowego lektora od temperatury otoczenia
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Rys. 1-1235. Zalezno$¢ wspodlczynnika wzmoc- Rys. 1-1236. Zalezno$¢ wspodiczynnika wzmoc-

nienia pradowego od pradu kolektora nienia pradowego od temperatury otoczenia
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Rys. 1-1237. Zalezno$¢ napigciowa paramet-

réw h
25677
h=f(l)
Upe=-6V
7=270Hz
h
1000
hoze,
A
Y hare
00 = g
frze
7’ T i
hie N
3
n I
ar 10 0 Ie[mA]

Rys. 1-1238. Zalezno§¢é parametréw 4 od
pradu emitera



